MAASTOGEOFYSIIKAN PERUSMITTAUSTEN OTSAKETIEDOT
OTSIKKOTIETOJEN SISALTO (12 rivii)

Pakollinen tieto lihavoituna
Erottimina riveilli tyhji (space) tai pilkku (,)

RIVI 1: Karttalehti Hanke Hankegeofyysikko/geologi

- Karttalehti: 1:20000-karttalehden numero(t) (20000-numero yhteni
numerona), Jos useampi karttalehti niin erottimena pilkku ()

- Hankenumeron eteen ’Hanke’

- Hankegeologi/geofyysikko: GTK:n nimimerkkikannan mukaisesti

Huom! Jos tiedostossa kahden eri kaistan karttalehden aineistoa,niin

ensimmadisend on oltava sen kaistan karttalehti, jonka mukaan data halutaan
olevan.

RIVI 2: Mittausalueen nimi Kunta

RIVI 3: Mittauksen alkamis- ja loppumisajankohta mittaajat

- Jos mittauksen suorittaja on muu kuin GTK, niin mittaajien tilalle laitetaan
mittausfirma esim. SMOY, OKU, LAPIN MALMI, ASTROCK.

RIVI 4: Mittausmenetelma Laite Laitenumero(t)

- Mittausmenetelmé: Magneettinen, gravimetrinen, slingram, monitaajuus
slingram, VLF, VLF-R, IP-Dipoli-dipoli, IPR12, latauspotentiaali,
omapotentiaali

- Laite: Gravimetrisissa mittauksissa laitetaan myos korkeusmittalaite:

GRAVIMETRINEN CG3-Autograv 40306 40360 , Letkuvaaitus
10236

- Kaikki Wordenin gravimetrivakiot laitetaan riville 4, ja jotta ne voidaan
hy6dyntid ilmoitetaan ne muodossa: vakio= nro, eli yhtdsuuruusmerkin
jélkeen blanko:

Gravimetri Worden 1207 vakio= 0.009511 mGal

RIVI §: Paikalliskoordinaatit: Yhteinen piste Suuntakulma

- Yhteinen piste: X, Y, L, K
- Suuntakulma: graadeina myd6tapédivadn X(pohjois)-akselista

- Tyhja rivi, jos XY —koordinaatit



RIVI 6: Mittausalueen minimi- ja maksimikoordinaatit

- XMIN, YMIN, XMAX, YMAX
- Vanhoissa paikalliskoordinaatisto mittauksissa yleensd LK -koordinaatit

RIVI 7: Mittausparametri tiedot
1) Gravimetrinen: Sidontapiste ja sen arvo
— Sidontapiste ja sen arvo, erotettuna blankolla

— Niissé tapauksissa joissa sidontapistetieto on ilmoitettu koordinaateilla
esim. pihapisteet muoto on:

Pihapiste (X=6841.55 Y=549.88 L=41.55 K=49.88 Z=xxx) 982025.1

— Jos my0s gravimetrin lukema on ilmoitettu laitetaan se sidontapistetiedon
perddn muodossa:

Pihapiste (X=6841.55 Y=549.88 L=41.55 K=49.88 Z=xxx) 982025.1 grav-
lukema=6475.445

— Niissa tapauksissa joissa on ilmoitettu ainoastaan sidonta-arvo tai arvot
laitetaan muotoon:

Sidonta 982382.1 tai Sidonnat 982382.1 982397.872

2) Magneettinen: Tieto maa-asema korjauksesta ja maa-aseman taso
MAA-ASEMA KORJAUS TEHTY, maa-aseman taso: 52810

3) Slingram: kelaviili ja taajuus/taajuudet

Kv(m)= 60, f(Hz)= 110 220 440 880 1760 3520 7040 14080 28160 56320

4) IP: Dipolin vilimatkakerroin, Dipolin pituus (m), Geometrinen kerroin
(jos ilmoitettu)

N=3A=20TAI
N =3 A=20ker=1508

5) IPR12: Elektrodijiarjestelméa

Elektrodijérjestelmd: Dipoli-Dipoli

6) VLF ja VLF-R: Lihetin asema ja taajuus
Asema, taajuus DOH38 23 .4

7) Latauspotentiaali: Maadoitustiedot



Aktiivimaadoitukset: 1=R305/53.1 2=R305/81.8 3=R307/25 4=R307/99.5
5=R306/72.25 TAI

Aktiivimaadoitukset: 1=Monttu(L40.056 K22.78) 2=R383/43 3=R384/26.9
8) Omapotentiaali: maadoituspisteen koordinaatit
Maadoitus1: 7175200,2525850 Maadoitus2: 7176080,2526560
RIVI 8: Laitekohtaiset parametrit tai laitekohtaista tietoa, paikannustarkkuus

— Péadsdantoisesti paikannustarkkuustietoa
— Vanhojen mittausten osalta:

Hajaprofiilimittaukset paikannustarkkuus 8
Systemaattiset mittaukset paikannustarkkuus 6

1) IP-mittaus: IP-pulssiparametritietoa
Pulssin pituus 2
2) IPR12: Dipolin pituus (m), Dipolin vilimatkakertoimet
Dipolin a= 10, n=1-8
3) Latauspotentiaali: Kaukomaadoitus
Kaukomaadoitus (kkj3/km): X=6898.20 Y=572.90
RIVI 9: Vararivi: yleensi tyhja

1) Gravimetrinen: Bouguer-arvon keskiarvo ja mittauspisteiden
lukuméara

2) Magneettinen: mittausten keskiarvo, mittauspisteiden lukuméiira
3) Slingram: voi laittaa nollatason (%)

4) IPRI12: IP —kanavatietoja

Transientin pituus= 2 s, Mx_ip-kanavan mittausaika= 650 - 910 ms
5) Latauspotentiaali: Vertailuelektroditietoa

Vertailuelektrodi (potentiaalielektrodi, kkj3/km): X=6995.600 Y=571.400

RIVI 10: Sarakkeiden nimi/yksikko samassa jéirjestyksessi kuin datassa



HUOM! Tirkea kentti
Yksikot erotetaan aina kauttaviivalla (/) tai alaviivalla (), ei vililyontii

1) Gravimetrinen:
Y/m X/m Boug-arvo/mGal Korkeus/m Vesisyv/cm Jalusta/cm Huomautus

2) Magneettinen:
Y/m X/m Magn ei korjattu/nT Magn korjattu/nT Kello Noise Huomautus

3) Slingram:
X/m Y/m Re/% Im/% Huomautus

4) Monitaajuusslingram:
X/m Y/m re0.11im0.1 Re0.2 Im0.2 Re0.4 Im0.4 Re0.9 Im0.9 Rel.8 Im1.8 Re3.5
Im3.5re7.0 im7.0 re14.1 im14.1 re28.2 im28.2 re56.3 im56.3 Huomautus

5) IP:
Y/m X/m ov/ohmi-m ml/mV/V m3/mV/V m5/mV/V Huomautus

6) IPR12:
X m Y m Zm TIY m T2Y m R1Y m R2Y m N Vp mV
I A Sp mV KFact Resistivity ohm m Mx mV/V IP[3] mV/V IP[4] IP[5]
IP[6] IP[7] IP[8] IP[9] [IP[10] IP[11] [IP[12] IP[13]

7) VLF:
Y/m X/m RE/% IM/% Huomautus

8) VLF-R:
Y/m X/m ov/ohmi-m vk/aste Huomautus

9) Latauspotentiaali:
Y/m X/m Rel[mV/A]Iml[mV/A] Re2[mV/A] Im2[mV/A] Re3[mV/A]
Im3[mV/A] Re4[mV/A] Im4[mV/A] Re5S[mV/A] Im5[mV/A] Huomautus
10) Omapotentiaali:
Y/m X/m SP/mV Huomautus

RIVI 11: Lisitietoja esim. mittavirheisti ja linjoituskorjaukset

RIVI 12: Lisétietoja esim. tiedonkeruulaitteesta



