Taulukko 1.4.1A Geofysikaaliset maastomittaukset

	 Menetelmä/ 

 Alalaji/

 Erikois-

 mittaukset
	  Q-koodi

  (Geofysiikan  

  arkistointi- 

  tunnus)


	 Mittaustapa
	 Menetelmä-

 määritys 

 taulukko
	 Menetelmäkuvaus ja

 ohjeet, liitteet

	Linjoitus/

paikannus
	Q06
	
	1.5.1A
	GMM1 - Q06

GMM3 - QO6/1

GMM3 – QO6/2a-

	Gravimetrinen

mittaus
	Q211
	Systemaattinen

ja hajaprofiili


	1.5.2B1


	GMM1 - Q21

GMM3 - Q21/1

GMM3 - Q21/2a

	Gravimetrinen

(APV)
	Q212
	Hajapiste


	1.5.2B2
	Kts APV-toimintakäsikirja

GMM3 - Q21/2b

	Magneettinen

mittaus


	Q22
	Systemaattinen

ja hajaprofiili
	1.5.2C
	GMM1 - Q22

GMM3 - Q22/1

GMM3 - Q22/2a-

	Slingram

-mittaus
	Q24.1
	Systemaattinen

ja hajaprofiili
	1.5.2D


	GMM1 - Q24.1

GMM3 - Q24.1/1

GMM3 - Q24.1/2a-

	VLF


	Q24.31
	Systemaattinen

ja hajaprofiili
	1.5.2E


	GMM1 - Q24.3

GMM3 - Q24.31/1

GMM3 - Q24.31/2

	VLF-R


	Q24.32
	Systemaattinen ja 

hajaprofiili
	1.5.2F
	GMM1 - Q24.3

GMM3 - Q24.32/1

GMM3 - Q24.32/2

	IP-DC

-mittaus


	Q28.4
	Systemaattinen

ja hajaprofiili


	1.5.2G


	GMM1 - Q28.4

GMM3 - Q28.4/1a-d

GMM3 - Q28.4/2


Taulukko 1.5.A

	MENETELMÄ-

MÄÄRITYS
	Linjoitus/Paikannus
	Q06

	Periaate
	Tutkimusalueen tarkan sijainnin merkitseminen maastoon Suomen KKJ:n tai määrätyn erilliskoordinaatiston mukaisesti geodeettisin menetelmin.

	Käytössä olevat laitteet


	Hyrräteodoliitti, Wild

Takymetri, Nikon

Geodeettinen GPS-laitteisto, JPS ja Ashtech

DGPS-Fokus-paikannin, Trimble 

GPS, Garmin

	Mittaussuureet
	Matka, suunta, koordinaatit (x,y,h)

	Yksiköt
	 m, grad 

	Mittausparametrit:

Mitattava komponentti
	HDOP, PDOP, satelliittien lkm

x,y,z

	Laitteen lukematarkkuus
	Hyrräteodoliitti 10-20cc 

DGPS-Fokus x ja y 0.1 m, h < 10 m

Geodeettinen GPS 0.001 m (x,y,h)

	Toistomittausten keskivirhe
	Hyrräteodoliitti noin 20cc 

DGPS-Fokus < 3 m

Geodeettinen GPS < 0.05 m

	Linjoituksen paikannustarkkuus


	luokka  vaaka (x ja y)   korkeus (h)  

0           <0.01 m          <0.01 m       cm-GPS, geod tarkka

1           <0.05 m          <0.05 m          - “ - , RTK

2           <0.10 m          <0.10 m          - “ -  , takym., teod.

3           <0.50 m          <0.50 m          - “ -  , takym., teod.

4           <1.00 m          <1.00 m       tarkka DGPS

5           <2.00 m          <2.00 m       tarkka DGPS

6           <5.00 m          <5.00 m       DGPS

7           <10    m          <10    m       DGPS (tarkka GPS)

8           <20    m          <20    m       GPS

9           <100  m          <100  m       GPS (SA on)

	Paikannustarkkuuden laatuvaatimus
	Luokka 5

tai sovitaan työmaakohtaisesti

	Menetelmäkuvaus
	GMM1-Q06

	Työohjeet
	Maastotyöohje GMM3-O06/1, laitevalmistajan manuaalit, Tiedonkeruulaitteiden käyttöohjeet ( Telxon uusi),

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Mittausparametrien ja tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa. Mittauslinjat uusitaan, jos linjan suuntainen heitto ylittää pistevälin tai jos sivupoikkeama ylittää puolet linjavälistä

	Muita tietoja
	Paikannusmenetelmien luokittelu tehdään S. Elon laatiman keskivirheeseen perustuvan luokitteluohjeen mukaisesti


Taulukko 1.5.2B1

	MENETELMÄ
	 Systemaattinen ja hajaprofiili   GRAVIMETRAUS (painovoimamittaus)
	Q21

	Periaate
	Mitataan gravimetrilla maankamaran tiheysvaihteluiden aiheuttamia painovoiman muutoksia



	Käytössä olevat laitteet:

Korkeudenmittaus
	Worden Master

Scintrex Autograv CG-3

Hydrostaattinen korkeuseromittari LEVA-20

	Mittaussuureet
	Painovoima-arvo (IGSN71), (suht. painovoima-arvo)

Korkeus (N60), (Suht. Korkeus)

	Yksiköt: 
	Painovoima-arvo: mGal

Korkeus: m

	Reduktiot
	Leveysastereduktio

Ilmareduktio

Bouguer-reduktio

	Laitteen lukematarkkuus
	0.01 mGal 

	Korkeuseromittauksen lukematarkkuus
	 1 cm 

	Paikannustarkkuus:

Linjansuuntainen

Poikittaistarkkuus
	Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus


	Bouguer-anomalian keskivirhe:

Systemaattisissa mittauksissa <0.04 mGal

Hajaprofiilimittauksissa < 0.06 mGal

	Menetelmäkuvaus
	Kts APV-toimintakäsikirja

	Maastotyöohjeet
	Maastotyöohje GMM3-Q21/1a

Maastotyöohje GMM3-Q21/1b

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

CG3-Autograv (H. Forss) 

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Käyntikontrolli

Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Yhdistelmämittaukset
	Ei

	Muita tietoja
	


Taulukko 1.5.B2

	MENETELMÄ
	Alueellinen painovoimamittaus

APV
	Q21

	Periaate
	Mitataan gravimetrilla maankamaran tiheysvaihteluiden aiheuttamia painovoiman muutoksia. Sidotaan mittaukset geodeettiseen järjestelmään. Redukoidaan painovoimahavainnot Bouguer-anomalioiksi. Tulkitaan mittaustuloksista yhdessä muiden havaintojen kanssa kallio- ja maaperämuodostumien ominaisuuksia

	Käytössä olevat laitteet:

Korkeudenmittaus

Vaakapaikannus
	Worden Master -gravimetrit

Scintrex Autograv CG-3 ja CG3M

Peruskartat 1:20000

Korkeusbarometrit Wallace&Tienan, Air-HBxx

Vaaituskone

1:20000 peruskartta

DGPS/FOKUS -laitteet

CPD/RTK GPS -laitteet (Ashtech, Javad)

	Mittaussuureet
	Painovoima-arvo

x- ja y-koordinaatit (KKJ)

korkeus h(N60)

	Yksiköt
	Painovoima-arvo: mGal

x- j a y-koordinaatit: m

Korkeus: m 

	LAATUVAATIMUKSET

Painovoima-arvo

Korkeudenmääritys

Vaakapaikannus
	BOUGUER-ANOMALIAN KESKIVIRHE:

1. Barometriseen korkeudenmääritykseen perustuva APV-mittaus < 0.20 mGal

2. CPD/RTK GPS- gravimetraus <0.06 mGal

KORKEUDENMÄÄRITYKSEN KESKIVIRHE

1. Peruskartan korkeuskäyrät <2 m

2. Barometrinen korkeudenmääritys <1 m

3. CPD/RTK GPS <0.1 m

PAIKANMÄÄRITYKSEN KESKIVIRHE

1. Peruskartta <20 m

2. DGPS/FOKUS <2 m

3. CPD/RTK GPS < 0.1 m

	Menetelmäkuvaus
	APV-toimintakäsikirja

	Maastotyöohjeet
	APV-toimintakäsikirja

	Laitteiden käyttöohjeet
	laitevalmistajan manuaalit, APV-toimintakäsikirja 

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Käyntikontrolli, mittaustulosten vertailu aikaisempiin mittaustuloksiin, havaintosarjat, grafiikka ja tilastolliset parametrit, jatkuva koulutus

	Yhdistelmämittaukset
	Ei


Taulukko 1.5.C

	MENETELMÄ
	MAGNETOMETRAUS      
	Q22

	Periaate
	Mitataan maan magneettikentän voimakkuutta (magneettivuon tiheys) maan pinnalla. 

	Käytössä olevat laitteet

Käytetään maa-asemana
	Protonimagnetometrit:

- MP-2, Scintrex

- GSM-8, GSM-9, GEM systems

- EnviMag, Scintrex

MP-2

	Mittaussuureet
	Magneettivuon tiheys (Magn. kentän voimakkuus)

	Yksiköt
	Nanotesla (nT)

	Mitattava komponentti

Maa-asema
	Totaalikenttä

Käyntikorjaus edellyttää maa-aseman käyttöä

	Laitteen lukematarkkuus
	1 nT

	Toistomittausten keskiarvon keskivirhe
	< 3 nT

	Paikannustarkkuus:

Linjansuuntainen

Poikittaistarkkuus
	Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus
	Tulosten keskivirhe < 10 nT

	Menetelmäkuvaus
	GMM1-Q22

	Maastotyöohjeet
	Maastotyöohje GMM3-Q22/1

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

ENVI-GRAD (H. Forss)

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Yhdistelmämittaukset
	Slingram

VLF

	Muita tietoja
	Menetttely magneettisten myrskyjen suhteen, kts. Maastotyöohjetta GMM3 - Q22/1


Taulukko 1.5.D

	MENETELMÄ
	SLINGRAM- mittaus
	Q24.1

	Periaate
	Induktiivinen sähkömagneettinen menetelmä, käyttää kahta kelaa. Lähetinkelalla synnytetään primaarikenttä, taajuusalueella 0.1 - 50 kHz, ja vastaanotinkelalla mitataan syntynyt totaalikenttä. 

	Käytössä olevat laitteet


	GTK, normaali (3600 Hz) ja korkeajakso (14 kHz)

Maxmin I          (0.22 - 3.55 kHz) 

Maxmin II, I-10, (0.44 - 56.32 kHz)

Maxmin II, I-8S , (0.11 - 56.32 kHz)

	Mittaussuureet
	Sähkömagn. totaalikenttä(primaari+sekundääri)

	Yksiköt
	 % primaarikentän voimakkuudesta 

	Mittausparametrit:

Mitattava komponentti
	Kelaväli, taajuus

Re- ja Im-osat

	Laitteen lukematarkkuus
	0.1 %

	Toistomittausten keskivirhe
	Re <0.5%, Im <0.2 % (Huom taso eri mittauskerroilla )

	Paikannustarkkuus:

Linjansuuntainen

Poikittaistarkkuus 
	Kelavälin virhe alle 0.2 % kelavälistä (=12 cm 60 m:n kelavälillä)

Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus 
	Re-osan keskivirhe < 1%,

 Im-osan keskivirhe < 0.5% 

	Menetelmäkuvaus
	Liite GMM1-Q24.1

	Maastotyöohje
	Liite GMM3-Q24.1/1

	Laitteiden käyttöohjeet
	Liitteet Laitevalmistajan manuaalit, käyttöohjeet (MT:n tekemä), Tiedonkeruulaitteiden käyttöohjeet (KTP, Telxon uusi/vanha)

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Muita tietoja
	Mittaus usealla eri laitteella


Taulukko 1.5.E

	MENETELMÄKUVAUS
	VLF- mittaus
	Q24.31

	Periaate
	Induktiivinen sähkömagneettinen tasoaaltomenetelmä taajuusalueella 15-25 kHz. Lähdekenttänä kaukainen radioasema tai erillinen kaukolähde 

	Käytössä olevat laitteet


	Geonics 16R

Geonics 16

Eda Omniplus

	Mittaussuureet
	Sähkömagn. totaalikentän polarisaatioellipsin kallistuskulma ja elliptisyys

	Muunnossuureet
	Re- ja Im-komponentit

	Yksiköt
	 % primaarikentän voimakkuudesta 

	Mittausparametrit:

Mitattava komponentti
	Taajuus (Hz), lähetiniasema ja sen suunta

Re- ja Im-osat

	Laitteen lukematarkkuus
	1 %

	Toistomittausten keskivirhe
	<2 %

	Paikannustarkkuus:

Linjansuuntainen

Poikittaistarkkuus 
	Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus
	Kallistuskulman keskivirhe <3 %

Elliptisyyden keskivirhe <3 %

	Menetelmäkuvaus
	GMM1-Q24.3

	Maastotyöohjeet
	Maastotyöohje GMM3-Q24.31/1

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

Testipisteen käyttö mittausalueella

Testimittaus laitehuollon yhteydessä

	Muita tietoja
	Geonics 16R-laitteessa R-optio lisävarusteena


Taulukko 1.5.F

	MENETELMÄKUVAUS
	VLF-R
	Q24.32

	Periaate
	Sähkömagneettinen tasoaaltomenetelmä taajuusalueella 15-25 Hz. Lähdekenttänä käytetään kaukaista radioasemaa tai erillistä kaukolähdettä. 

	Käytössä olevat laitteet


	Geonics16R

Eda Omniplus

	Mittaussuureet
	Sähkömagn magneettikenttä ja sen indusoima kohtisuora sähkökenttä

	Muunnossuureet
	Näennäinen ominaisvastus, vaihekulma

	Yksiköt
	Ohmim (Ominaisvastus), aste (vaihekulma) 

	Mittausparametrit:

Mitattavat komponentit
	Taajuus (Hz), lähetinasema ja sen suunta

Näennäien ominaisvastus, vaihekulma

	Laitteen lukematarkkuus
	3 % (ominaisvastus), 1 aste (vaihekulma)

	Toistomittausten keskivirhe
	<5 %, 2 astetta

	Paikannustarkkuus:

Linjansuuntainen

Poikittaistarkkuus 
	Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus
	Näennäisen ominaisvastuksen keskivirhe <10 %

Vaihekulman keskivirhe < 5 astetta

	Menetelmäkuvaus
	GMM1-Q24.3

	Maastotyöohjeet
	Maastotyöohje GMM3-Q24.32/1

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

Testipisteen käyttö mittausalueella

Testimittaus laitehuollon yhteydessä

	Muita tietoja
	Koska lähteen suunta vaikuttaa havaintoihin, käytetty lähetinasema on aina mainittava


Taulukko 1.5.G

	MENETELMÄ
	IP-mittaus
	Q28.4

	Periaate
	Tutkitaan maaperän ominaisvastuksen taajuusriippuvuutta

	Käytössä olevat laitteet


	Pulssilähettimet/vastaanottimet: IPC-8, IPC-9, T-200, Diapir 18,IPR-10, IPR-12 

Yleislähettimet/vastaanottimet:IPT-1,

Phoenix V5

(Vaihe-IP: FP)

	Mittaussuureet ja yksiköt
	Lähetin: I (mA)

Vastaanottimet:

Pulssi: Vp, Sp, V:n vaimeneminen (mV)

Taajuus: V eri taajuuksilla (mV)

vaihe: FP, Vre ja Vim (mV)

       Phoenix, vaihe-ero (mRad)

	Tulostettavat suureet
	Näennäinen ominaisvastus: (Ohmm)

Polaroituvuus:

Pulssi-IP: varautuvuus, M, (mV/V), Rapp (Ohmm)

taajuus-Ip: taajuusvaikutus %,100(Rlo-Rhi)/Rhi

vaihe-ip: vaihe-ero (mRad)

	Laitteen lukematarkkuus

(ks. käyttöohje)
	Lähetin:~1 mA, +/- 2 % FS

Vastaanotin:~0.1 mV

	Toistettavuus
	Keskivirhe < 5 %

	Paikannustarkkuus:

Linjan suuntainen

Poikkittaistarkkuus
	Matkan keskivirhe <2 m (korjattuna)

Sivupoikkeaman keskivirhe  <5 m (korjattuna)

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus

(IPR-12)
	Näennäisen ominaisvastuksen keskivirhe < 10 %?

Polaroituvuuden keskivirhe <10 %?

(Tyypillinen ei-anomaalinen piste)

	Menetelmäkuvaus
	Liite: GMM3-Q28.4

	Maastotyöohjeet
	Liite: GMM3-Q28.4/1a

	Elektrodijärjestelmät
	Liite: GM3-Q28.4/1b

	IPR-12 monitasomittaus
	Liite: GMM3-Q28.4/1c

	IPR-12 kaapelitestaus
	Liite: GMM3-Q28.4/1d

	Laitteiden käyttöohjeet
	Liite: Laitevalmistajan manuaalit


	MENETELMÄ
	GRAVIMETRAUS (painovoimamittaus)

Systemaattinen MITTAUS ja hajaprofiiliMITTAUS

	GTK:n karttaindeksi
	Q21 tai M21

	Periaate
	Mitataan gravimetrilla maankamaran tiheysvaihteluiden aiheuttamia painovoiman muutoksia; korjauksia varten mitataan mittauspisteen korkeus (meren pinnasta)

	Käytössä olevat laitteet:

 Gravimetri

 Korkeudenmittaus
	Worden Master

Vaakituskone, letkuvaaka (GTK)

	Mittaussuureet

  Painovoima

  Korkeus
	Suhteellinen painovoima-arvo, josta runkoarvojen ja  korkeuden avulla on laskettu Bouguer-anomalia (painovoima-arvo IGSN71-järjestelmässä)

Suhteellinen korkeus; todellinen korkeus mpy N60-järjestelmässä saatu korkeuskiintopistesidonnalla

	Yksiköt: 
	Painovoima-arvo: mGal

Korkeus: cm

	Reduktiot
	Leveysastereduktio
Ilmareduktio
Bouguer-reduktio

	Gravimetrin lukematarkkuus
	0.01 mGal 

	Korkeuseromittauksen lukematarkkuus
	 1 cm 

	Paikannustarkkuus


	Mittauslinjat uusitaan yleensä, jos linjan suuntainen heitto ylittää pistevälin tai jos sivupoikkeama ylittää puolet linjavälistä; absoluuttinen x- ja y-koordinaatin tarkkuus riippuu linjoituksesta

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus


	Bouguer-anomalian keskivirhe:

Systemaattisissa mittauksissa <0.04 mGal

Hajaprofiilimittauksissa < 0.06 mGal

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Käyntikontrolli

Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Yhdistelmämittaukset
	Ei

	Muita tietoja
	Painovoima-arvot on sidottu Geodeettisen laitoksen painovoimaverkkoon; korkeudet N60-korkeuskiintopisteisiin; käyntikorjaukset runkomittausten avulla


	MENETELMÄ
	MAGNETOMETRAUS      

	GTK:n karttaindeksi
	Q22 tai M22

	Periaate
	Mitataan maan magneettikentän voimakkuuden (magneettivuon tiheyden) pystykomponenttia maan pinnalla. 

	Käytössä olevat laitteet

 Varsinainen mittaus

 Runkomittaukset 
	Magnetometrit:

· Jalander

· Jalander tai Askania

	Mittaussuureet
	Magneettivuon tiheyden (Maan magneettikentän voimakkuuden) pystykomponentin anomalia

	Yksiköt
	Nanotesla (nT); alkuperäinen mittaussuure 100 nT

	Mittaussuure

Magneettikentän ajallisten vaihteluiden korjaus
	Totaalikentän pystykomponentti

Runkomittaus

	Laitteen lukematarkkuus
	10 nT

	Toistomittausten keskiarvon keskivirhe
	

	Paikannustarkkuus
	Mittauslinjat uusitaan yleensä, jos linjan suuntainen heitto ylittää pistevälin tai jos sivupoikkeama ylittää puolet linjavälistä; absoluuttinen x- ja y-koordinaatin tarkkuus riippuu linjoituksesta

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus
	

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Yhdistelmämittaukset
	Slingram

VLF

	Muita tietoja
	Magneettisten myrskyjä ei mittauksessa ole otettu huomioon


	MENETELMÄ
	SAMPO- mittaus

	GTK:n karttaindeksi
	Q24.16

	Periaate
	Induktiivinen sähkömagneettinen menetelmä, jossa  vaaka-asentoisella lähetinkelalla synnytetään primaarikenttä, taajuusalueella 2 - 20000 Hz, ja vastaanotinkelalla mitataan syntyneen totaalikentän komponentteja.

	Käytössä olevat laitteet


	Gefinex 400 S; maksimissaan 81 eri taajuutta välillä 2.38 –19840 Hz; lähetin- ja vastaanotinkelojen väli voi olla 50 –1000 m

	Mittaussuureet,

mitattavat komponentit
	Sähkömagneettisen totaalikentän (primaari + sekundaari) 3 kohtisuoran komponentin reaali- ja imaginaariosat; komponentit tavallisesti: 1) lähettimen ja vastaanottimen välinen (Br), 2) sitä vastaan kohtisuora horisontaali (Bt) ja 3) vertikaali (Bz) komponentti

	Yksiköt
	Alkuperäisille mittaussuureille millivoltti (mV) 

	Mittausparametrit
	Kelaväli, taajuudet, mittausjärjestelyt

	Laitteen lukematarkkuus
	< 0.001 % (esim. 1 μV, kun maksimi lukema on (99999 μV)

	Toistomittausten keskivirhe
	

	Paikannus
	Yleensä lähetin- ja vastaanotinpisteet on etukäteen paalutettu GPS:llä tai muulla tavoin

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus 
	Valitaan laiteohjelmassa, tavallisesti maksimi virhe (max error) = 1 %

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Muita tietoja
	Mitatuista komponenteista lasketaan yleensä suhde Bz/Br, josta edelleen voidaan tehdä muunnos kerrosmallirakenteeksi, jolloin mitattujen suureiden tilalla saadaan kullekin mittauspisteelle laskettu näennäinen ominaisvastus syvyyden funktiona; mittausuureista voidaan myös laskea muita sähkömagneettisen kentän parametreja, kuten kentän polarisaatioellipsiin liittyviä suureita


	MENETELMÄ
	SLINGRAM- mittaus

	GTK:n karttaindeksi
	Q24.1, Q24.16, Q24.26 tai M24.1,M24.16, M24.26

	Periaate
	Induktiivinen sähkömagneettinen menetelmä, jossa käytetään kahta vaaka-asentoista kelaa. Lähetinkelalla synnytetään primaarikenttä taajuusalueella 0.1 - 50 kHz, ja vastaanotinkelalla mitataan syntynyt totaalikenttä. 

	Käytössä olevat laitteet


	GTK, normaali (3600 Hz) ja korkeajakso (14 kHz)

Maxmin I          (0.22 - 3.55 kHz) 

Maxmin II, I-10, (0.44 - 56.32 kHz)

Maxmin II, I-8S , (0.11 - 56.32 kHz)

	Mittaussuureet

Mitattavat komponentit
	Sähkömagneettinen totaalikenttä (primaari + sekundaari)

Kentän reaali- ja imaginaari-osat 

	Yksiköt
	 % primaarikentän voimakkuudesta 

	Mittausparametrit:
	Kelaväli, taajuus

	Laitteen lukematarkkuus
	reaali: 0.5 %, imaginaari :0.1 %

	Paikannustarkkuus
	Mittauslinjat uusitaan yleensä, jos linjan suuntainen heitto ylittää pistevälin tai jos sivupoikkeama ylittää puolet linjavälistä; absoluuttinen x- ja y-koordinaatin tarkkuus riippuu linjoituksesta

	Mittaustarkkuuden laatuvaatimus 
	reaali-osan keskivirhe < 1%,

imaginaari-osan keskivirhe < 0.5% 

	Laitteiden käyttöohjeet
	Laitevalmistajan manuaalit, käyttöohjeet

	Mittaustarkkuuden (laatuvaatimusten) ylläpito
	Tulosten tarkistus kentällä ja toimistossa

	Muita tietoja
	Mittaus voidaan tehdä usealla eri laitteella 

Huom. taso voi olla eri eri mittauskerroilla


